
DESAFIO 01

Aquisitando sinais de um acelerômetro



Apresentando o chip MPU-6050:

Unidade de Medição Inercial:

(Inertial Measurement Unit - IMU) 

- 6 graus de liberdade (DOF):

- MEMS 3-axis accelerometer 

- MEMS 3-axis gyro 

- 16-bits analog to digital conversion 

- captures the x, y, and z channel at the same time

- sensor de temperatura (-40 e +85 ºC).

- preço médio no Brasil: R$ 29,90

http://www.invensense.com/products/motion-tracking/6-axis/mpu-6050/

Microelectromechanical

systems

http://www.invensense.com/products/motion-tracking/6-axis/mpu-6050/


Apresentando a placa GY-521:

placa GY-521 com comunicação padrão 

I2C usando os pinos SCL e SDA 
http://www.i2c-bus.org/

(I2C-bus to interface with the Arduino)

- Vcc : Alimentação (3,3V à 5V);

- GND : 0V;

- SCL : I2C Serial Clock (SCL);

- SDA (Slave_Data): I2C Serial Data (SDA);

- XDA : I2C Master Serial Data, para 

conexão de sensor auxiliar;

- XCL : I2C Master Serial Clock, para 

conexão de sensor auxiliar;
- AD0 : Define o endereço da I2C;

- INT : pino para interrupção

http://www.i2c-bus.org/


Protótipo #1:

- Arduino UNO (ou similar)

- Protoboard

- Arduino IDE sketch 

- Apresentação dos dados linha a 

linha na tela

FIO UNO GY-521

5V Vcc

GND GND

A5 SCL

A4 SDA

Ligações:



Arduino IDE sketch: 
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Saída do sketch: 



http://playground.arduino.cc/Main/MPU-6050

http://www.i2cdevlib.com/devices/mpu6050#source

http://diyhacking.com/arduino-mpu-6050-imu-sensor-tutorial/

https://processing.org/download/?processing

http://blog.filipeflop.com/sensores/tutorial-acelerometro-mpu6050-arduino.html

Links

http://playground.arduino.cc/Main/MPU-6050
http://www.i2cdevlib.com/devices/mpu6050#source
http://diyhacking.com/arduino-mpu-6050-imu-sensor-tutorial/
https://processing.org/download/?processing
http://blog.filipeflop.com/sensores/tutorial-acelerometro-mpu6050-arduino.html


Protótipo #2:

- Arduino UNO (ou similar)

- Protoboard

- Com interrupção

- Salvando dados em arquivo

Desafio:

- Fazer a leitura do sensor, gravando os dados em arquivo, 

com frequência de aquisição definida, visualizando-os, 

em batch ou tempo real no Matlab ou Excel.

- O arquivamento não pode ser feito por “copy-paste”.

- Valor: 1,0 ponto na MVE.

- Em grupos de até 02 pessoas.


