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6.2 Impedância e Admitância 
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6.3 Polos e Zeros 
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Diagrama de Polos e Zeros 
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Observações: 
 
1) A equação diferencial de um circuito pode ser reconstituída a 
partir da função de sistema H(s) → podemos determinar a 
resposta completa se conhecermos H(s) , a entrada e as 
condições iniciais. 
 
2) O polinômio característico é idêntico ao denominador de H(s) 
→ as raízes deste polinômio são os zeros do circuito 
 
3) Um circuito será instável se tiver todos seus polos no semi-
plano aberto à direita do plano s ou polos de ordem superior no 
eixo vertical (imaginário) 
 
4) Circuitos contendo somente resistências, capacitâncias e 
indutâncias são sempre estáveis.    
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6.4 Vetores no Plano s  
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6.5 Diagrama de Bode  
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 Voltando ao livro-texto 
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6.6 Season Finale 
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• Exercício em sala: próximo slide 
  
• Lista de exercícios do capítulo: 

6.7, 6.13, 6.20 (letra b), 6.25, 6.29 
  
• VI (last one!)  
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Pensaram que o Windows 10 deu tela 
azul e que não teria mais que fazer 
exercício no quadro, heim?    
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Exercício em sala (alguém vai para o quadro) 
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VI em grupos de 3 … mãos à obra! 


